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ABSTRACT

El grupo de Automatica, Robéticay Vision Artificial del Departamento de
Fisica, Ingenieria de Sistemas y Teoria de la Sefal de la Universidad de
Alicante dispone de know-how en telemanipulacion de robots a través de
Internet mediante entornos virtuales y realimentacién multisensorial.

El grupo tiene interés no sélo en el control del robot sino también en la
manipulacion de los objetos presentes en el drea de trabajo. El grupo esta
interesado en establecer proyectos de [+D con empresas que necesiten
adaptar este conocimiento a sus necesidades especificas.

ADVANTAGES AND INNOVATIVE ASPECTS

VENTAJAS

- Larealimentacion mediante simulaciéon requiere un ancho de banda menor para el sistema.
- Equipamiento econémico para la interfaz de usuario que permite reducir el coste.
ASPECTOS INNOVADORES

- Anadir el concepto de telemanipulacién al ya tradicional de teleoperacién de modo que el usuario no sélo controle un robot, sino que también
manipule con el los objetos presentes en el area de trabajo.

- Realimentacion basada en simulacién o representacién virtual en lugar de la realimentacion clasica mediante video.

MARKET APPLICATIONS

La tecnologia es aplicable a los siguientes casos:
- Sector: Cualquier industria que necesite telemanipulacién.

-En general, todos aquellas aplicaciones que necesiten evitar el contacto entre el trabajador y los productos bajo proceso

COLLABORATION SOUGHT

El grupo de investigacion estd interesado en establecer proyectos de I+D y colaboracién para adaptar su know-how a las necesidades especificas
del cliente.
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